A_utonomiczne
roboty mobilne (AMR)

Inteligentne, w petniautonomiczne pojazdy,
ktére automatyzujqiuvelastyczniajg
wewnqgtrzmagazynowy system transportutadunkow.

T MECALUX




Zalety

Autonomiczne roboty mobilne (AMR)
to zrobotyzowane rozwigzanie

do optymalizowania operaciji
intralogistycznych.

/’\ Autonomiczne
‘ [ — ‘ Roboty mobilne przemieszczajq sie swobodnie
\ // po magazynie, korzystajgc z wirtualnych map,
T dzieki ktérym nie sq ograniczone wytyczonymi
wczesniej trasami przejazdu.

Ve '\\ Inteligentne

( @ | Realizujg zadania zgodnie z okreslong trasg
/ wygenerowanq przez oprogramowanie

— nawigacyjne, ktére odpowiada za obliczanie

optymalnej drogi przejazdu. AMR wykrywajq

i omijajqg przeszkody zarowno stacjonarne, jak

ibedqgce w ruchu, korygujgc w czasie rzeczywistym

SWojqg trase.

. Elastyczne

J_ \\‘ Roboty AMR w petni dostosowujq sie do
magazynu bez koniecznosci dokonywania
T zmian w jego uktadzie. lch wdrozenie do pracy
w obiekcie logistycznym jest bardzo proste
iszybkie.

/ //
N\

s Skalowalne

( D \‘ W odpowiedzi na rozwdj dziatalnosci firmy

\. Rl_-] / lub sezonowe szczyty zamowien flote mozna
— ztatwosciq rozbudowac o nowe roboty.

Autonomiczne roboty mobilne (AMR) to pojazdy
przeznaczone do transportutadunkow,

ktérych praca nie wymaga ludzkiej ingerencii.
Przemieszczajq sie swobodnie po magazynie

W oparciu o trasy generowane przezinteligentne
oprogramowanie, dgzgce do optymalizaciji

ruchu robotow. Dzieki wykorzystaniu najnowszej
generacji czujnikéw i skaneréw roboty AMR potrafig
rozpoznawaciomijac przeszkody, co pozwalaimna
bezpieczng prace w otoczeniu oséb i maszyn.

To wszechstronne urzgdzenia, ktore ztatwosciq
dostosowujg sie do pracy w magazynach
kazdego typu, poniewaz nie wymagajg zmian
w infrastrukturze obiektu.

Zastosowanie robotéw mobilnych pozwala

zdynamizowac i uelastyczni¢ wewnetrzne
przeptywytadunkow w ramach réznych operaciji
intralogistycznych, zwiekszajgc wydajnosé
magazynu.

Ve o N Wydajne
‘ E‘/a ‘ Oprogramowanie do zarzgdzania flotg stale
\\ / monitoruje ruchy robotdw i prognozuje trasy ich
T przejazdu, aby wybrac¢ optymalny pojazd do
danego zadania.

Ve ’\ Precyzyjne

‘j’ | Wykonujq swoje zadania z wysokq precyzjq, co

\\ /,’ pozwala w znacznym stopniu ograniczy¢ btedy
— i zwiekszy¢ wydajnos¢ magazynu.

. Bezpieczne

( | Roboty AMR pracujg bezpiecznie nawet
\@/ w bardzo trudnych warunkach obejmujgcych
obecnos¢ operatorow, tadunkow, elementow
systemu magazynowego i innych maszyn.
Czujnikiiskanery antykolizyjne o duzej precyzji
zapewniajg niezawodnos¢ ruchéw oraz
ptynnosc¢ jazdy robotéw mobilnych.



Zastosowania

Wdrozenie autonomicznych robotéw mobilnych pozwala

zautomatyzowac kluczowe procesy magazynowe w centrach
logistycznych i produkcyjnych firm z réoznych sektoréw gospodarki.

Przeptyw palet

Autonomiczne pojazdy stanowiq
alternatywe lub uzupetnienie
tradycyjnych urzgdzen
przetadunkowych oraz automatycznych
systemow transportu. Ich zastosowanie
zwieksza elastycznosc¢tancucha
logistycznego, atakze poprawia poziom
bezpieczenstwaw obiekcie wwyniku
ograniczenia ruchu wozkow widtowych
obstugiwanych przez operatorow.

Wysytka zaméwien
Urzgdzenia mobilne dynamizujg
przeptywwewnetrzny gotowych
zamowien, tgczqgc stanowiska
kompletacji, konsolidacji czy
etykietowania ze strefg wysytek.

Zaopatrywanie produkciji

Wykorzystanie AMR w zaktadzie
produkcyjnym usprawnia
operacyjnos¢ w zakresie dostaw
surowcow i komponentéw nallinie
produkcyjne lub montazowe
przedsiebiorstw z réznych gatezi
przemystu.

Kompletacja metodqg
~cztowiek do towaru”

AMRwspétpracujq z operatorami,
kierujgcich przez caty proces
przygotowywania zamowien metodq
L,cztowiek do towaru”. Optymalizujg
trasy przebiegu kompletacijiieliminujqg
koniecznos¢ prowadzenia wozka
kompletacyjnego.

Kompletacja metodqg
~towar do cztowieka”

Roboty dostarczajg do stanowisk
kompletacyjnych pojedyncze pojemniki
ztowarem lub cate moduty regatowe.
Automatyzacja tego etapu zwieksza
wydajnosc¢ przygotowywania zamowien
metodq ,towardo cztowieka”, poniewaz
pracownicy nie przemieszczajq sie po
magazynie.



Modele AMR

Roboty dostosowujq sie do specyfiki
transportu bliskiego w obiekcie
logistycznym, obstugujgc jednostki
tadunkowe o wadze od 100 do 1500 kg.

AMR1500 Conveyor

AMR1500 Pallet Conveyor

- Robot zostatwyposazony

w przenosnik umozliwiajgcy
odbidriumieszczanietadunkéow
spaletyzowanych nainnych
przenosnikach.

Danetechniczne

Maks. predkos¢ przemieszczania 1,5m/s

Wagarobota 610kg

Maks. wagatadunku 1500kg

Rodzajakumulatora Li-lonLFP 48V /42 Ah (2,88 kWh)
Czas pracy (0d 90% do 10%) 8godzin

Czastadowania akumulatora (od 10% do 90%) 40minut

Wspotczynnik czasu pracy

12:1

Wymiary robota

Szeroko$¢:0d 1235do 1435 mm
Dtugos$¢:1520mm

Zakresregulacjiwysokosciprzenosnika

0d 570do 950 mm

Zakres pracy

« Transporttadunkow
« Transfertadunkéw




AMR100Box

AMR1500 Pallet Lifter

AMR100 Box

AMR 100 Multi-Box

- Urzgdzenie posiada platforme

podnoszgcq, ktora stuzy do odktadania

i pobierania paletze statycznych
elementow instalacjimagazynowe;j.

- Stuzy do przemieszczania pojedynczych

pudetek, pojemnikéw, skrzynek lub
tac. Wyposazony jest w regulowany
przenosnik zapewniajgcy sprawny

- Model doskonale sprawdzajgcy
sie w procesie przygotowywania
zamowien dzieki mozliwosciobstugi
wielu jednostektadunkowych

transfertadunkow z pozostatymi uktadanychw stos.
urzgdzeniami magazynowymi.
1,5m/s 1,6m/s 1,6m/s
0d130do170kg
570kg (wzaleznosciod danejwers;ji) 110kg
1500kg 100kg 100kg
Li-lonLFP 48V / 42 Ah (2,88 kWh) Li-lonNMC 51,8V /29 Ah(1,5kWh) Li-lonNMC 51,8V /29 Ah(1,5kWh)
8godzin 9godzin 9godzin
40minut <60 minut <60 minut
12:1 9:1 9:1

Szeroko$¢: 1000mm
Dtugos$¢:1520mm

Szeroko$¢:od 640do815mm
Dtugos$¢:od 780do 1150 mm

Szeroko$¢: 647 mm
Dtugos$¢: 780mm

570mm 0d 550do0 950 mm 1663 mm
« Transporttadunkow « Transporttadunkow « Transporttadunkow
«Unoszenietadunkow « Transfertadunkéw




Komponenty

Roboty AMR Mecaluxu z tatwosciq przystosowujqg sie do

architektury magazynu, w ktorej pracujqg bezpiecznie iwydajnie

bez wzgledu na stopien ztozonosci procesow.

Swiatta

AMRwysytajg sygnaty swietine
informujgce o statusie urzqgdzenia,
trybie dziataniaiaktualnie
wykonywanych manewrach np.
zmianie kierunku jazdy.

Kota
Kazdy robotjestwyposazony
w dwa kota napedowe

(w$rodkowej czesci)icztery

kota swobodne po bokach, SkanerLiDAR
ktore pozwalajg ptynnie Urzqdzenie laserowe
zmieniac kierunekizapewniajq skanujgceimapujgce

stabilno$¢ podczas jazdy. otoczenie w celu wyznaczenia
strefy roboczej AMR. Skaner
zapewnia petng autonomie
ibezpieczng jazde poprzez
doktadne pozycjonowanie

robota orazwykrywanie

przeszkdd na trajektoriijego

ruchu.

Kamera gtebi Akumulator

Urzgdzenie wykrywajgce przedmioty Posiada wysokowydajne ogniwa litowe
znajdujgce sie na trasie przejazdu umozliwiajgce nieprzerwang prace
robota. Stanowi uzupetnienie skanera iduzy zasieg jazdy, przektadajgce sie
LiDAR, analizujgc strefy dla niego na lepszg dyspozycyjnosc catej floty.

niewidoczne. Tym samym wzmacnia
dziatanie systemu antykolizyjnego,
poszerzajqgc zakres wykrywania
przeszkod.

Stacjatadujgca

Roboty wykorzystujgtechnologie
bezprzewodowegotadowania
indukcyjnego, w ktérym proces
uzupetniania energii nastepuje
automatycznie w momencie, gdy pojazd
zatrzyma sie w wyznaczonym miejscu.



Modutz przenosnikiem

Element sktadowy niektorych

robotow, ktérego zadaniem jest
skuteczny transfertadunkow na

iz przenosnikow pozostatych systemow
transportowych. Mecalux oferuje rozne
modele przenosnikow w zaleznosciod
potrzeb magazynowych klienta.

Wyswietlacz dotykowy
Wyswietlainformacje
ostatusieipozwalana
zarzgdzanie funkcjami
serwisowymidzieki
intuicyjnemuw obstudze
interfejsowi uzytkownika.

Wytgcznik bezpieczenstwa
Przyciskiawaryjne
zlokalizowane wwidocznych,
tatwo dostepnych miejscach,
ktorych aktywowanie
powoduje natychmiastowe
zatrzymanie pojazdu.

Mecalux opracowat
interfejs VDA 5050,
ktory umozliwia
ustandaryzowanq
komunikacje miedzy
robotami AMR
adowolnym systemem
zarzqdzania flotq,
kompatybilnymz VDA
5050.Integracja
odbywa sie za
posrednictwem
Mecalux AMR

Fleet Manager,
ktéry dziata jako
warstwa posredniaq,
zapewniajgc
bezpieczenstwo,
niezawodnos¢
iwydajnos¢ AMR

w srodowiskach flot
innych dostawcow.

Platforma podnoszgca
Elementwyposazeniawybranych
modeli AMR stuzgcy do unoszenia
tadunkéw w celuich pobraniaz miejsca
odktadczegoiprzetransportowania do
lokalizacjidocelowe;j.

Inteligencja, ktéra
koordynuje AMR

Oprogramowanie nawigacyjne
Dynamicznie oblicza najkorzystniejszq trase
do kazdego zadania, a w sytuacji wykrycia
przeszkody koryguje w czasie rzeczywistym
wyznaczong trajektorie w celu zapewnienia
ciggtosci pracy robota.

Oprogramowanie do zarzqgdzania flotg
Nadzoruje status i lokalizacje robotéw oraz
przypisuje zadania konkretnym pojazdom,
uwzgledniajgc zaplanowang droge
przejazdu, odlegtosci do pokonania czy
dyspozycyjnosc. Kontroluje rowniez poziom
natadowania akumulatorow i organizuje
cykletadowania, dostosowujgc je do
biezgcego obcigzenia pracg. Program
gwarantuje optymalne funkcjonowanie
Zopracowanym przez Mecalux systemem
Easy WMS, ale mozetqczy¢ sie z réoznymi
systemami magazynowymi.

easyvfiwmums

System zarzqgdzania magazynem
Kontroluje poziomy oraz lokalizacje
poszczegolnych zapaséw w magazynie,
generuje zlecenia transportowe
tadunkow, ktére przesyta do systemu
zarzqgdzania flotg i koordynuje czynnosci
wykonywane w ramach procesu.



AMR 1500 CONVEYOR

Pojazd o duzej nodnosci zaprojektowany do bezpiecznego i kontrolowanego przemieszczania
palet wewnqtrz magazynu. Robot dostosowuje sie do roznych dziatan operacyjnych, takich jak
zaopatrywanie systemow automatycznych czy zarzgdzanie strefami wysytek.

- Jest wyposazony w gorny
przenosnik do transportowania
tadunkéw.

- Posiada regulowang wysokosé
w zakresie od 570 do 950 mm.

- Moze obstugiwaé palety
oréznych wymiarach,
dostosowujgc sie do
standardowych formatéw,
takich jak, europalety, palety
amerykanskie GMA oraz palety
blokowe obwodowe.

Europaleta Blokowa obwodowa

Dtugos¢ 800/1000/1200 mm Dtugosc 40" /1000 mm
Szerokosc 1200mm Szeroko$c¢ 48" /1200mm
Maksymalny ciezar 1500 kg Maksymalny ciezar 1500 kg Maksymalny ciezar 1500 kg
tadunku tadunku




Konfiguracje robota AMR 1500 Conveyor

Pobieranietadunkow krotszym bokiem Pobieranie tadunkow krotszym bokiem Pobieranietadunkow krotszym
dla europalet o wymiarach 800x1200 mm. dla europaleto wymiarach1000x1200 mm. bokiem dla europaleto wymiarach
1200x800/1000/1200 mm.

Pobieranietadunkow dtuzszym bokiem Pobieranie tadunkéw dtuzszym bokiem Pobieranie tadunkow dtuzszym bokiem
dlaeuropalet 800x1200 mm. dlaeuropalet1000x1200 mm. dlaeuropalet1200x800/1000/1200 mm.

Rozne pozycje montazu odcinkdw tancuchowych i elementdw prowadzgcych zapewniajg
kompatybilnos¢ przenosnika z szerokg gamaq palet, zwiekszajgc funkcjonalnosc¢ robota.

Urzgdzenie moze przekazywac tadunek zaréwno na przenosnikitancuchowe, jak i rolkowe.

Ogolnacharakterystykarobota AMR1500 Conveyor

Wymiary Dtugo$¢ 1520 mm x szeroko$¢ od 1235 do 1435 mm x wysoko$¢ od 570do 950 mm
Waga AMR 610kg

Minimalny przeswit pod pojazdem 35mm

Maksymalnawagatadunku 1500 kg

Maksymalna predkos¢ 1,0m/s (ztadunkiem)/ 1,5 m/s (beztadunku)

Maksymalne przyspieszenie 0,7 m/s?

Rodzajakumulatora LiFePO,

Pojemnos¢ akumulatora 42 Ah

Czas pracy (od 10% do 90%) 8h

Mechanizm hamowania Hamulce typu ,fail-safe”

Systemy bezpieczenstwa (E-Stop) 5 przyciskéw awaryjnego zatrzymania

Zgodnos¢znormami 1ISO 3691-4,EN 1175,EN 60204-1,EN 12895, UL 3100, ANSI/RIAR15.08, FCC part 15.B
Wyswietlacz Wyswietlacz dotykowy 5

Czujniki 2 x skanery bezpieczenstwa LIDAR SICK NanoScan (zakres widocznosci 360°), 4 x kamery Intel

RealSense, zintegrowana 6-osiowa IMU, kamera Data Matrix, fotokomérki

Zakres temperatur pracy 0d0°do40°C
Maksymalnawilgotnosc 70% bez kondesaciji




AMR1500 LIFTER

Wytrzymate urzgdzenie
zaprojektowane do autonomicznego
transportu tadunkdw we wszystkich
rodzajach magazynow. Realizuje
operacje przenoszenia paletza
pomocq platformy podnoszqgcej
wbudowanejw gérny modut robota.

- Platforma podnoszgca umozliwia
pobranie i odktadanie palet zaréwno na
state elementy instalacji magazynowej,
jakinaprzenosniki przeznaczone do tego
typu transferu.

- W zaleznosci od rodzaju tadunku moze
byé wyposazony w ptozy prowadzqgce.

- Szerokos¢ platformy mozna dopasowaé
dorodzaju stosowanej palety.

Europaleta GMA Blokowa obwodowa

Dtugos¢ 800/1000/1200 mm Dtugosc Dtugosc 40" /1000 mm
Szerokosc¢ 1200 mm Szerokosc¢ Szerokosc 48" /1200mm
Maksymalny ciezar 1500 kg Maksymalny ciezar 1500 kg Maksymalny ciezar 1500 kg
tadunku tadunku tadunku
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Transfer na przenosnik dla europalet
800/1000/1200%1200 mm.

Transfernainng platforme dla europalet
1200%x800/1000/1200 lub dla palet obwodowych.

Ogolnacharakterystykarobota AMR1500 Lifter

Wymiary Dtugo$¢ 1520 mm x szeroko$¢ 570 mm x wysoko$¢ 1000 mm
Waga AMR 570kg

Minimalny przeswit pod pojazdem 35mm

Maksymalnawagatadunku 1500 kg

Maksymalna predkos¢ 1,0m/s(ztadunkiem) /1,5 m/s (beztadunku)

Maksymalne przyspieszenie 0,7 m/s?

Rodzajakumulatora LiFePO,

Pojemnos¢ akumulatora 42 Ah

Czas pracy (0od 10% do 90%) 8h

Mechanizm hamowania

Hamulce typu ,fail-safe”

Systemy bezpieczenstwa (E-Stop)

5 przyciskéw awaryjnego zatrzymania

Zgodnosc¢ znormami 1ISO 3691-4,EN 1175,EN 60204-1,EN 12895, UL 3100, ANSI/RIAR15.08, FCC part 15.B
Wyswietlacz Wyswietlacz dotykowy 5
Czujniki 2 x skanery bezpieczenstwa LIDAR SICK NanoScan (zakres widocznosci 360°), 4 x kamery Intel

RealSense, zintegrowana 6-osiowa IMU, kamera Data Matrix, fotokomorki

Zakrestemperatur pracy

0d0°do40°C

Maksymalnawilgotnosc

70% bez kondensacji

1



AMR 100 BOX

Kompaktowy pojazd zaprojektowany do sprawnego
iwydajnego transportu pojemnikdw, tac i pudetek
w magazynach, centrach dystrybucyjnych oraz w strefach

produkcyjnych.

- Wyposazony w modut z przeno$nikiem,
ktéry zapewnia duzg wszechstronnosé
obstugi tadunkow.

- Kompatybilny ze statycznymi
iautomatycznymi systemami
przenosnikéw pojemnikowych w zakresie
transferu tadunkoéw.

- Moze przewozi¢ jeden lub dwa pojemniki
o maksymalnejwadze do 100 kg.

Plastikowy pojemnik

Dtugosc (L) x Szerokos$ce (W) 400x 600 mm

Wysokosc¢ (H) 120/170/240/320/ 420 mm

12




Konfiguracje robotébw AMR 100 Box

AMR100 Box z przenosnikiem AMR100 Box z przenos$nikiem AMR100 Box z przenosnikiem

w wersji czotowejdo pobierania w wersji czotowejdo pobierania w wersji czotowejdo pobierania
tadunkow strong owymiarze tadunkéw strong o wymiarze dwéch tadunkéw szeregowo
400 mm. 600 mm. strong o wymiarze 600 mm.

AMR100 Box z przenos$nikiem AMR100 Box z przenosnikiem AMR100 Box z podwéjnym

wwersji poprzecznejdo wwersji poprzecznejdo przenos$nikiem w wersji

pobieraniatadunkéw strong pobieraniatadunkéw strong poprzecznejdo pobierania

owymiarze 400 mm. owymiarze 600 mm. tadunkoéw strong o wymiarze
400mm.

Ogoélnacharakterystykarobota AMR100 Box

Wymiary Dtugo$¢ od 780do 1150 mm x szeroko$¢ od 640 do 815 mm x wysoko$¢ od 550 do 950 mm
Waga AMR 0d130do170kg

Minimalny przeswit pod pojazdem 30mm

Maksymalnawagatadunku 100kg

Maksymalna predkosc 1,6m/s

Maksymalna predkos¢ obrotu 80°/s

Rodzajakumulatora Li-lonNMC

Pojemnos¢ akumulatora 29Ah

Czas pracy (0d 10% do 90%) 9h

Mechanizm hamowania Hamulce typu ,fail-safe”

Systemy bezpieczenstwa (E-Stop) 3 przyciskiawaryjnego zatrzymania

Zgodnosc¢ znormami 1ISO 3691-4,EN 1175,EN 60204-1,EN 12895, FCC part 15.B

Wyswietlacz Wyswietlacz dotykowy 5*

Czujniki 1xskanerbezpieczenstwa LIDAR SICK NanoScan (zakres widocznosci 230°), 2x kamery Intel

RealSense, zintegrowana 6-siowa IMU, kamera Data Matrix, fotokomorki

Zakres temperatur pracy 0d0°do 40°C
Maksymalnawilgotnosc 70% bez kondensaciji




Bezpieczenstwo

Roboty AMR Mecalux zostaty zaprojektowane i wyprodukowane

zgodnie z miedzynarodowymi normamibezpieczenstwa
przemystowego, zapewhniajqc niezawodne oraz certyfikowane
dziatanie dostosowane do srodowisk logistycznych
orestrykcyjnych wymogach w zakresie ochrony personelu

i mienia. Spetniajg dyrektywe maszyn 2006/42/WE oraz gtdbwne
normy, takie jak ISO 3691-4i UL 3100.

Kontrola otoczenia

Robot AMR stale monitoruje swoje
otoczenie za pomocq skanerdw LiDAR.

Pojazd automatycznie zmniejsza
predkos¢ w przypadku wykrycia
obiektu w poblizu oraz zatrzymuje sie
przy napotkaniu oséb lub przeszkod.
Dodatkowo dostosowuje odlegtosc¢
bezpieczenstwa w oparciu o aktualng
predkosc¢ i zwieksza zasieg swojego pola
kontrolnego w strefach operacyjnych,
przewidujgc zagrozenia przed
pojawieniem sie realnego ryzyka kolizji.

A

Dostepne awaryjne
zatrzymanie

Roboty zostaty zaopatrzone w przyciski
awaryjnego zatrzymania umieszczone
wokoturzgdzenia, na panelu
sterowania oraz na pilocie zdalnego
sterowania.

Umozliwiajg natychmiastowe
zatrzymanie AMR zdowolnego punktu
w przypadku nieprzewidzianego
zdarzenia.

14

Predkosé pod kontrolg

Kazde koto wyposazone jest
w podwojny enkoder, ktory stale
monitoruje predkose. System
automatycznie dostosowuje parametry
bezpieczenstwaw zaleznosciod trybu
pracy, awrazie potrzeby, utrzymuje
aktywne systemy wykrywania.

SR

—

Jasnaiwidoczna
komunikacja

Pojazd powiadamia operatorow o swoich

ruchach przy uzyciu wskaznikow kierunku
jazdy oraz wskazuje im swoj tryb pracy
za pomocq kolorow. Posiada takze inne
sygnaty wizualne idzwiekowe, ktore
informujqg o ruchu, usterkach, niskim
poziomie akumulatora,tadowaniu czy
zagrozeniach. Taka komunikacja utatwia
interakcje miedzy cztowiekiem arobotem
iprzyczynia sie dozmniejszenial liczby
incydentow.

O

—

Kontrolatadunku w czasie
rzeczywistym

Niektore modele posiadajqg systemy
ochrony towaru w postaci czujnikow,
ktore weryfikujg obecnosc¢ i prawidtowe
utozenietadunku podczas transportu
itransferu. W przypadku wykrycia
odchylenia poza dopuszczalny zakres
systemwykonuje kontrolowane
zatrzymanie, aby zapobiec uszkodzeniu
towaru lub instalaciji.

Bezpieczne zarzqgdzanie
obszaramiryzyka

Urzgdzenie rozréznia strefy
standardowe od stref podwyzszonego
ryzyka, takich jok wgskie korytarze
czy strefy zatadunku, w ktérych
automatycznie dostosowuje swoje
funkcjonowanie: zmniejsza predkosc
i aktywuje specjalng sygnalizacje
w celu zwiekszenia bezpieczenstwa.
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T MECALUX

Mecalux posiada przedstawicielstwo
handlowe w 26 krajach

Argentyna - Belgia - Brazylia - Chile - Chorwacja
Czechy - Estonia - Francja - Hiszpania - Holandia
Kanada - Kolumbia - Litwa - totwa - Meksyk - Niemcy
Polska - Portugalia - Rumunia - Stowacja - Stowenia
Turcja - Urugwaj - USA - Wielka Brytania - Wiochy

((+48) 32-33169 66

mecalux.pl
info@mecalux.pl

HoNO

Dowiedz
sie wiecej!






