R_obot do kompletacji

Zrobotyzowany system kompletacji majgcy
na celu zwiekszenie wydajnosci magazynu.
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Zalety

Wysokawydajnosc¢

Predkos¢ operacyjna cobota —wynoszgcado

1000 pobranych produktéw na godzine — oraz
mozliwos¢ pracy bez przerw w trybie 24/7 znaczqco
usprawniajq przygotowywanie zamowien w porownaniu
zrozwigzaniami manualnymi.

Maksymalna efektywnos¢

System dziatajgcy wedtug zasady goods-to-robot
zapobiega popetnianiu btedoéw irealizuje powtarzalne
czynnosci, ktére wezesniej wykonywali operatorzy.

Uniwersalnos¢

Chwytak dostosowuje sie do wtasciwosci obstugiwanego
produktu, dziekiczemu moze przenosi¢ artykuty
orozmaitych ksztattachiwymiarachwykonanych
zroznychtworzyw.

Absolutna precyzja

Oprogramowanie wizyjne przeprowadza analize
zawartoscipojemnika oraz dobiera odpowiednisposoéb
pobrania produktu, biorgc pod uwage jego wtasciwosci
irozmieszczenie w pojemniku.

Robotdo kompletacijito cobottypu

pickand place, ktory zostatzaprojektowany

w celuzautomatyzowania procesu realizacji
zamowien. Pobiera produkty z pojemnika
magazynowego i odktada je do pojemnika
przeznaczonego nazamowienie w sposob
catkowicie autonomiczny. Dziekizastosowaniu
innowacyjnego oprogramowania wizyjnego
opierajgcego sie naalgorytmach deep learning
orazwielofunkcyjnego chwytakarobot
obstuguje szerokg game produktow.

Autonomiczne dziatanie
Dziekizastosowaniu zaawansowanych algorytmow
Alw oprogramowaniu wizyjnym robot moze pobierac¢
nowe produkty bez koniecznosciwczesniejszego
programowania, co umozliwia szybkie
dostosowywanie urzgdzenia do wszelkichzmian
wasortymencie.

tatwaintegracja

Robotjestkompatybilny zpozostatymi
automatycznymisystemami magazynowymi, takimi
jak uktadnice pojemnikowe czy system Shuttle.

Wieksze bezpieczenstwo

Cobot nie wymaga stosowania fizycznego
zabezpieczenia obszaruroboczego, poniewaz
automatycznie wykrywa obecnosc¢ ludziw swoim
otoczeniuizmniejszatempo dziatania, aby zapewnic
bezpieczne warunkipracy.

tatwaimplementacjaiobstuga
Intuicyjny interfejs programistyczny oraz uzytkownika
umozliwiaszybkie uruchomienie systemu oraz
przystepne uzytkowanie.



Zastosowanie

Roboty doskonale sprawdzajg sie w magazynach,
ktore codziennie realizujq duzq liczbe wysytek
lub mierzqg sie z sezonowymi szczytami popytu.

Magazyny o wysokim
wskazniku rotacji
asortymentu

Roboty do kompletacjiwskazane sg
do magazynow, ktére obstugujg wiele
matych jednostek asortymentowych.

Magazyny e-commerce

Robotyczne systemy kompletacjito
doskonata odpowiedz na podstawowe
wyzwania, ktorym muszqg stawic¢

czota firmy dziatajgce w branzy
sprzedazy elektronicznej, jak szybkie
wysytkiczy zapobieganie btedom
wzamowieniach.

Magazyny sektora
kosmetycznego

i farmaceutycznego

Robot pobieraiodktada artykuty
zzachowaniem maksymalnej
ostroznosci, niezbednejw branzach,
ktore dystrybuujg delikatne produkty
oduzejwartosci.

Magazyny sektora
sSpozywczego

Urzqdzenie pozwalazdynamizowac
przygotowywanie zamowienw firmach
specjalizujgcych sie winternetowej
sprzedazy produktéw spozywczych.

Magazyny sektora
tekstylnego

Roboty potrafig obstugiwac
zapakowanq odziez, dziekiczemu
usprawniajg kompletacje w firmach
Zbranzy modowej.



Elementy sktadowe

Kamera. Wysokiejrozdzielczosci kamera umiejscowiona

nad pojemnikamiz asortymentem rejestruje obrazw dwoch

I wymiarachw celurozpoznaniakoloruitekstury, ktory
: nastepnie jestuzupetniany obrazem 3D umozliwiajgcym
doktadne odwzorowanie ksztattdéw oraz potozenia.

Ramie. Wysokowydajny,
kompaktowy element
mechaniczny nasladujgcy
ruchyifunkcje ludzkiego
ramienia.

Gwarantuje duzg
efektywnos¢ operacyjng
izasieg do 1300 mm.

Laserowy skanerbezpieczenstwa.
Wykrywa obecnos¢ operatora
wobszarze roboczymrobota, ktoéry
redukuje predkos¢ wykonywanych
ruchéw. Dostosowanie tempa pracy
dodynamikipracownikazwieksza
jegobezpieczenstwo.

Chwytak

Wielofunkcyjny chwytak prézniowy
dostosowuje sie do artykutow
oroéznychksztattach, masie
iwymiarach. Urzgdzenie w sposéb
niezawodny idelikatny przenosi
produkt, dziekiczemu asortyment
nie ulega uszkodzeniu podczas
operacji pobieraniaiodktadania
do pojemnikow.

Oprogramowanie wizyjne
Oprogramowanie wizyjne SIMATIC
Robot Pick Al (Siemens) przetwarza
zarejestrowany przezkamere
obrazizduzqgdoktadnoscig okresla
optymalny sposéb pobrania produktu
orazodpowiednie ustawienie
chwytaka. Dziekimodelowaniu
CAD urzqgdzenieidentyfikuje
dowolny produkt, nie wymagajgc
wczesniejszego zaprogramowania.

Systemzarzgdzania Easy WMS
System WMS odpowiadaza
identyfikowalnos¢ zapasow

W magazynie oraz generowanie
zlecen przyjeciaiwydania, ktore sq
przesytane do cobota.



Operatorzy mogq bezpiecznie
dzieli¢ przestrzen zcobotem




Dziatanie

Dostarczenie pojemnikéw. System
zarzqdzania magazynem (WMS)
zlecadostarczenie pojemnika
zasortymentem orazjednego lub kilku
pustych pojemnikow przeznaczonych
do przygotowaniazamowien.

Identyfikacja produktu. Kamera rejestruje
obrazzawartoscipojemnikaz asortymentem.
Oprogramowanie wizyjne przeprowadza
analize obrazu, podczas ktorejidentyfikuje
produktiwyznaczaoptymalny sposob jego
pobrania.Natym etapie system WMS wskazuje
robotowi, jakiego rodzaju chwytaka powinien
uzy¢ do obstugi konkretnego artykutu.

Przeniesienie produktu. Na podstawie
danych dostarczonych przez
oprogramowanie wizyjne firmy Siemens
ramie robota pobierawybrany produkt
iodktada do wtasciwego pojemnika.

Skompletowane zamoéwienie. Po zakonczeniu
kompletacji pojemnikzzamowieniem jest
transportowany za pomocq przenosnikow do
strefy konsolidacji, buforowejlub wysytki.
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